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DETECTION

Modulo 5 salidas
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TFMO05

Médulo direccionable compuesto por cinco unidades fisicas/ldgicas supervisadas: 5 salidas, identificadas
individualmente por el Sistema, ocupaciéon méaxima 5 direcciones. Funciones programables - 2 criterios de
funcionamiento: silenciable y no silenciable. 2 modalidades de tipo salida: contacto o linea controlada. Salida con tiempo
y retardo de actuacion programables, la actuacion puede supeditarse a formula algébrica. Entrada de servicio protegida
para la alimentacién de los dispositivos externos. 5 testigo de sefalizacion estado salida. Completa gestién RSC® del
dispositivo: programacion, gestion remota y control de todos los parametros de funcionamiento. Separador de linea con
doble aislador. Conexién en BUCLE. Protocolo de comunicacién patentado a alta velocidad Free-sPEED.

Fijacién: enganche directo en barra omega DIN o montaje superficial.

Grado de proteccion IP40. Contenedor de alto perfil en ABS V0. Dimensiones (L x A x P) 144 x 92 x 71,5mm. Color blanco.
EN 54-18: 2005/AC: 2007 - EN 54-17: 2005. Certificado de homologacién 1293 CPR - 0528.

‘ Céd. art. TF4ATFMO5HP
I

OBLIGACIONES Y ADVERTENCIAS Exclusion

El mddulo TFMO5 solo puede utilizarse conectado a un bucle ‘ Correspondencia Dip / Salidas
|

de deteccion de las centrales Tecnofire modelos: TFA1-298,
TFA2-596, TFA4-1192.
En las fases de proyeccidn e instalacion es necesario

observar y aplicar las normativas vigentes. Dip OFF salida correspondiente incluida
Dip ON salida correspondiente excluida

1 | 2 | 3| 4 | 5
Saida | A | B | C | D | E

UNIDADES LOGICAS

Direccionamiento

El mddulo esta compuesto por cinco unidades f|;|co/log|cas Rotar Dip6 | Correspondencia Salidas /
de funcionamiento, correspondientes a cinco salidas. ” Direcciones
Mediante los Dip 1- 5 es posible excluir del funcionamiento "91° AlBlc|/D]|E

del médulo las correspondientes salidas. Dependiendo

: : . | OFF | = |01 ]02]03]o04
de la direccion asignada al médulo, cada salida asume su 0 A'e";"jni la “i'r:?"‘ingf n‘O euflta‘geus;mTas;
direccion, deducible de la tabla «Direccionamiento». orr 10 [ 11 |12 |13 | 1e
Elndmero de salidas d|§pon|bles,y la ocupacion de las 1 N 15 [ 16 17 18 |19
corres_pond|ent_es d|reCC|one_s varia enfuncu_)n de las _ ) | OFF |20 | 21 | 22 | 23 | 24
exclusiones aplicadas. Las direcciones relativas a la salidas | oN [ 25| 26 | 27 | 28 | 29
excluidas estan libres, por lo tanto pueden utilizarse para 3 | OFF | 30 | 31|32 ]33] 34
dirigir otros médulos en el Loop. | ON__ [35[3[37]38]39

4 | __OFF | 40 | 41 | 42 | 43 | 44

DIRECCIONAMIENTO | oN 454 |47 | s8] a9

5 | OFF | 50 | 51 | 52 | 53 | 54

Las direcciones fisicas que identifican las salidas del | OoN 155 [ 5657 [58]359

madulo se programan mediante el selector giratorio 6 } ore ‘l b } & } 82 } &2 } P
decimaly el posicionamiento del Dip 6.

_ . , 7 | OFF | 70 | 71 | 72 | 73 | 74
- Ajuste del Rotary - Cpn el Rotary se c;onﬂgulra laldecada [ on | 75 | 76 | 77 | 78 | 79
(decena) de pertenencia de la secuencia de direcciones de . | OFF |80 |81 |82]83]|84
las salidas. | on |85 [8 | 87 |88 | 89
- Ajuste del Dip 6 - Con el Dip 6 se configura el rango de la 9 | _OFF | 90|91 |92]93]|9

| ON | 95 | 96 | 97 | 98 | 99

secuencia numérica de las unidades:

Con el Dip 6 en posicién OFF se configura la secuencia
unitaria baja de X0 a X4. Con el Dip 6 en posicion ON se
configura la secuencia unitaria alta de X5 a X9.
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SALIDAS MODALIDAD DE USO Criterios de funcionamiento
El modulo dispone de cinco salidas a las que es posible Salida silenciable Salida no silenciable
atribuir uno de los dos criterios de funcionamiento Salida

modalidad de uso Modalidad de conexién

disponibles: salida silenciable o salida no silenciable.
La conexidn de las salidas puede efectuarse en modalidad

Contacto libre de tension o Linea controlada. Contacto libre de tensién Linea controlada

0] Con la modalidad linea controlada el médulo supervisa la
% terminacion de las lineas de salida.
© Las salidas pueden asumir el estado funcional de reposo Salid Retardo de Tiempode  Puede supeditarse
= o de sefializacidn, el estado de las salidas se visualiza progr;‘:a;ones SEINCIEEETY CCITUTICHLT a férmula
= mediante los Testigos de sefalizacion correspondientes. i
o . . 9 . P fupcicnates De 0 a 600 seq. | De 0 a 600 seg. v
2 El funcionamiento de las salidas se caracteriza por la
= programacion del tiempo de retardo y del tiempo de
e conmutacion. Ademas, el funcionamiento de las salidas
A puede estar supeditado también a férmulas algébricas.
S
—
O
=]
GL_) SEPARADOR DE LINEA
D- s s ’ s
1 El mddulo esta dotado de un separador de linea con después.
$ doble aislador. En caso de cortocircuito de la linea La intervencion del separador mantiene el correcto
= Bucle, el separador interviene aislando el tramo de linea funcionamiento del modulo.
© afectado por la averia, salvaguardando asi el correcto Mientras tanto se envia a la central de deteccion la sefal de
3 funcionamiento de los dispositivos conectados antes y averia "Separador abierto”.
2
©
© 2
) FUNCIONES DE DIAGNOSTICO
()
g. La central gestiona una serie de funciones de diagnéstico - Identificar el tipo de mddulo version HW y FW.
= especializadas por cada tipo de modulo. - Detectar los datos eléctricos de funcionamiento.
"o Las funciones de diagnéstico disponibles para los mddulos - Supervisar el valor de la resistencia de terminacion.
de salida permiten: - Leer las estadisticas del monitor de comunicacion.
- ldentificar fisicamente el médulo. - Probar la activacion del médulo de salida.
28/04/2016 Nivel de acceso 3 08:18:59 Funciones de diagnéstico del médulo
hlen Monnor _Analo.glco Identificacién Enciende los testigos del dispositivo para su identificacion
Monitor Resistencia Declaracion automatica| Declaracion automatica del tipo de médulo
28/04/2016 Nivel de acceso 3 08:18:59 Version del Hardware | Declaracion automatica de la version del hardware
Monitor Linea 1 Modulo 1 Version del Eirmware Declaralci('m automatica della vgrsién del ﬁ.rmwar.e
Lectura de niveles Deteccidn de los valores eléctricos de funcionamiento
Monitor analégico Monitor valor resistencia de terminacién linea
Estadisticas Valores estadisticos/funcionales relativos a la comunicacién
Activacién Activa la salida (funcién vélida solo para los médulos de salida)

Tramas enviadas
Errores

Porcentaje de éxito
Porcentaje de error
Tiempo de latencia

Absorcién

Nivel de alimentacién
Nivel de cero

Nivel de absorcién
Resistencia de linea

Lectura: Tiempo:
Minimo: Méximo:

CONEXION AL BUCLE
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Shield f-------- »og - - - - ——— Shield
Al dispositivo P Del dispositivo
siguiente LOOP+ P LOOP- anterior
LOOP- [*€ LOOP+
| | vy
5 2
O
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DOTACIONES

LOOP+ entrada (no aislador])

LOOP+ entrad " . -
*entrada Dip-Switch y Rotary-Switch

LOOP- ent‘rada Programacién direccién y

LOOP+ salida exclusion salidas

LOOP- salida

Input+ positivo alimentacion para usuarios externos

Input- negativo alimentacién para usuarios externos

b ‘1 0‘14|1 8‘22‘ Controlled+ (Linea terminada) Out: A-B-C-D-E
Controlled- (Linea terminada) Out: A-B-C-D-E

Loopl= +/Loop|
OUT [+ -
Shield - - - = @ = = = |_Shield

O ~’ll~’ O
@l6l7.819]7[1115[19(23 Especializacion salida programable

@ Relé contacto C Out: A-B-C-D-E

i
® 8[1920721 | 8 |12[16]20[24] Rel¢ contacto NC Out: A-B-C-D-E " o e R o) | 1 C € s
B2 23laalss P B B B

9 [13]17]21]25] Relé contacto NO Out: A-B-C-D-E I - Al e e e

Nota: La polaridad indicada en los bornes «Controlled +» y «Controlled-» se refiere | |
al estado de alarma, en el estado de reposo la polaridad de los bornes se invierte.

Testigo de sefalizacion| Reposo - Parpadeo lento constante
estado salida Activo - Parpadeo lento intensidad progresiva

Switch especializacién salida
E <« E.m —
Salida relé switch a la izquierda Salida controlada switch a la derecha

CONEXION SALIDA CONTROLADA

Posicion Switch

Atencion: para utilizar las salidas controladas, es necesario suministrar a
los bornes 26 y 27 una alimentacion externa capaz de proveer la corriente
necesaria para alimentar los usuarios controlados por las salidas.
Atencidn: es obligatorio observar la advertencia también en caso de utilizar
una sola salida en modalidad controlada.

Output Controlada

Nota: La polaridad indicada en los borne
al estado de alarma, en el estado de

L |

la polaridad de los bornes se invierte. |-= "

n
<
0

(gv]

C
S

(6]

(6]

[¢]

{ .
©

0

(@]
)

[ .
N
=

{

[¢))
o

1

0
<
0

o

(7]

n

(]

{ .
©

(0]

(2]

()

>
g

—
p)
z

o

[
@
o

1

(]

(]
)

>

()
©
©

—

(O]
N

o
=

(o)

o
<
0

(0]

0

0

[¢0)

{ .
©
©
<

1
i

(L]

N
N

=
©
£

B , 2 e = -
Conexion dispositivo de Conexion dispositivo de sefalizacién polarizado dotado
sefalizacion no polarizado de resistencia de terminacion a bordo

Controlled IEWNE
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CONEXION SALIDA CONTACTO LIBRE DE TENSION

H
T CoNpUGN SALIDA CONTACTo LA D TENSION

Posiciéon Switch

Output relé

Utiliza uno de los
dos contactos

MODELOS DISPONIBLES

TFM05-HP

Contenedor de alto
perfil.

Dimensiones (Lx A x P)
144 x 118 x 71,5mm

Codigo: TFATFMO5HP

TFMO05-LP

Contenedor de bajo
perfil.

Dimensiones (L x Ax P)
144 x 118 x 38,5mm

Codigo: TFATFMO5LP

TFMO5 - Caracteristicas técnicas y funciones

Generalidades

Programaciones

Caracteristicas eléctricas

Caracteristicas fisicas

Conformidad

Nombre del dispositivo
Descripcién

TFMO05-HP (TFM05-LP)
Médulo 5 salidas

Protocolo de comunicacion

FIRE-SPEED

Direccionamiento

1 rotary-switch + 1dip-switch

Direcciones ocupadas

1 direccién para cada salida (max.5)

Frecuencia de interrogacién 2 niveles
TESTIGO de comunicacién Senalizacién que puede excluirse
Criterios de funcionamiento 2
Tipo de salida Contacto o linea controlada
Retardo de activacion Programable
Tiempo de activacién Programable

Activacién salida

Alimentacion

Supeditada a formula algébrica

Desde bucle

Tensién nominal

24V DC

Tension operativa

Intervalo 18V a 30V DC

Absorcién en espera

500pA @ 24V DC en ausencia de comunicacion

Absorcién en alarma

<1,5mA @ 24V DC (para cada salida)

Separador de linea

Aislador inteligente (sin pérdida de dispositivos)

Contactos relé

Max. 30V DC 1A (carga resistiva)

Corriente maxima de salida supervisada Max. 500mA
Alimentacion auxiliar de salida Intervalo de 18 a 30V DC
Temperatura de ejercicio -15°C...+70°C
Humedad relativa 10%...93% (en ausencia de condensacién)
Grado de proteccion IP40
Contenedor ABS V0

TFMO05-HP - Dimensiones [L x A x P) - Peso

144 x 118 x 71,5mm - 260g

TFMO05-LP - Dimensiones (L x A x P) - Peso

Normas

144 x 118 x 38,5mm - 230g
EN 54-18: 2005/AC: 2007 - EN 54-17: 2005

Certificado de homologacion

1293-CPR-0528

Ano de marcado CE 16
Ndmero de la declaracién de prestacion 017_TFMO05
Organismo de certificacion EVPU

Nota. Las declaraciones de conformidad y prestacion estan disponibles en el sitio web: www.tecnofiredetection.com
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